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SYSTEM MONITORINGU PRZEPOMPOWNI TYP MRM-GPRS

Przepompownie $ciekdw sg nieodlgcznym elementem struktury sieci kanalizacyjnej.
Z punktu widzenia prawidlowosci funkcjonowania catego systemu odprowadzania
sciekéw do oczyszczalni oraz komfortu zycia mieszkaricow szczegélnie istotny jest
aspekt niezawodnosci pracy przepompowni.

Opis pracy przepompowni.

Standardowo kazda przepompownia wyposazona jest przynajmniej w dwie pompy,
uktad automatyki do sterowania tymi pompami oraz czujniki ptywakowe sygnalizujgce
przekroczenie poziomoéw krytycznych (poziomu maksymalnego i suchobiegu pompy).
Dodatkowo montowany jest ultradzwiekowy lub hydrostatyczny czujnik poziomu
Sciekbw w komorze. Sygnat z tego czujnika wraz z sygnatami z czujnikow
ptywakowych przekazywane sg do sterownika, umoziiwiajgc realizacje algorytmu
sterowania pracg przepompowni.

O niezawodnosci pracy przepompowni $ciekdéw decydujg nastepujgce czynniki:

[1 obecnosé napigcia zasilajgcego pompy

[1 sprawno$¢é pomp

[1 poprawne dziatanie czujnikéw ptywakowych

[l poprawne dziatanie czujnika poziomu sciekow

(1 brak ingerencji ze strony oséb nieuprawnionych (akty wandalizmu).

Projektanci i wykonawcy przepompowni pozbawionych systemu zdalnego
monitoringu stosujg dzwiekowe i $wietine sygnaly do przekazania informacji o
wystgpieniu dowolnego stanu alarmowego w pracy przepompowni. Urzgdzenia
sygnalizacyjne emitujgce sygnaty dZzwiekowe i Swietine montowane sg najczesciej w
szafkach sterowniczych zlokalizowanych przy komorze, na terenie przepompowni. W
przypadku wystapienia awarii stuzby serwisowe zdane sg, zatem na ,zyczliwos¢”
mieszkancow, ktérzy poinformujg je o wystgpieniu awarii. Nietrudno sobie jednak
wyobrazi¢ peing zadowolenia reakcje okolicznych mieszkarncéw na dzwiek syreny
alarmowej ,wyjgce]” o godzinie 3 nad ranem. Problem stanowig teZz przepompownie
zlokalizowane w wiekszej odlegtosci od zabudowar — awaria moze zostaé po prostu
niezauwazona.

Omawiajgc klasyczny system sygnalizowania standéw alarmowych, nalezy
réwniez wspomnie¢ o aktach wandalizmu - c¢zesto wilasnie urzadzenia
sygnalizacyjne sg obiektem zainteresowania ,0s6b postronnych”.

Powyzsza, krotka analiza prowadzi do jednoznacznego wniosku — czas reakgji
stuz serwisowych w przypadku wystgpienia stanu alarmowego na przepompowni jest
zalezny od wielu przypadkowych sktadowych.

Sytuacja przypadkowosci jest szczegodinie trudna do zaakceptowania, gdy
dotyczy preznie dziatajgcego przedsigbiorstwa, stawiajgcego sobie za cel oferowanie
ustug na najwyzszym poziomie w warunkach ostrej konkurencji rynkowej.

Stworzenie nowoczesnego i efektywnego systemu zdalnego nadzorowania
pracy przepompowni staje sie w takiej sytuacji nieodzowng koniecznoscia.

System monitoringu MRM-GPRS produkcji METALCHEM obstuguje przepompownie
sieciowe oraz przydomowe.



Przepompownia komunikuje sie ze stacjq dyspozytorska za pomocg modemu
GPRS z wykorzystaniem sieci komorkowej. W sklad stacji operatorskiej
wchodazi:

- modem GPRS,

- program wizualizacji graficznej monitorowanych obiektow umozliwia:

- obserwacje aktualnego stanu obiektow,

- wykonanie dla kazdego obiektu analizy czasu pracy pomp, zaistniatych
awarii (pomp, zasilania, komunikacji), aktualnego poziomu $ciekéw, stanu
komunikacji,

-wykrycie wiamania (otwarcie drzwi rozdzielnicy).
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Menu gtéwne (doine) posiada nastepujgce zaktadki
(1 Mapa,

[ Obiekty,

[ Historia,

[1 Setup.

Poszczegélne obiekty systemu wizualizacji wybieramy z menu gtéwnego (mapa,
obiekty) iprzechodzimy do interesujgcych nas szczego6téw takich jak:
[ sterowanie ( blokowanie pompowni, zdalna praca pomp),



[ metryczka (opis nastaw pozioméw pracy),

[ historia zdarzen alarmowych (przebieg pracy),

[ lokalizacja (zdjecie obiektu) z danymi technicznymi,

O transmisja (ilo$¢ przestanych i odebranych danych w kb),

U statystyka pracy (zestawienie dobowe i miesieczne czasu pracy, pomp i ilosci
wigczen z mozliwoscig wydruku raportu miesigcznego).
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Zaktadka ,Historia”

Zaktadka ,Historia” umozliwia szczegétowg analize pracy przepompowni w dowolnym
wybranym okresie. Dane takie jak wigczenia pomp, awarie, poziomy Sciekow
(alarmowy, max, min, suchobieg) wlamania, zaniki zasilania, przerwy w komunikaciji i
inne archiwizowane sg od chwili uruchomienia obiektu.

Zaktadka ,Mapa” zawiera informacje o szczegétowym potozeniu obiektu w terenie.
Przy wiekszej liczbie obiektéw utatwia to ich identyfikacje oraz optymalizowanie
czasu czynnosci serwisowych takich jak np. przeglady okresowe.
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Zaktadka ,Setup” po wpisaniu hasta dostepu umozliwia zmiany nastaw parametrow
przepompowni (np. w przypadku zastosowania sondy hydrostatycznej zmiang
poziomow zatgczen pomp).

Uzytkownik ma takze mozliwos¢ podgladu pracy przepompowni poprzez
Internet - przegladarka internetowa.

W tym celu uzytkownik wpisuje adres strony, podaje login oraz hasto dostgpu. Na
stronie mozna zobaczy¢ stan wybranego obiektu obiektu z listy w czasie
rzeczywistym, sprawdzi¢, jakie sg aktualne awarie. Zaktadka historia umozliwia
podglad zaréwno biezgcych jak i poprzednich zdarzen typu awarie, poziomy.
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SYSTEM MONITORINGU PRZEPOMPOWNI TYP MRM-GPRS

Przepompownie §ciekdéw sg nieodigcznym elementem struktury sieci kanalizacyjne;j.
Z punktu widzenia prawidlowosci funkcjonowania catego systemu odprowadzania
$ciekow do oczyszczalni oraz komfortu zycia mieszkancow szczegolnie istotny jest
aspekt niezawodnosci pracy przepompowni.

Opis pracy przepompowni.

Standardowo kazda przepompownia wyposazona jest przynajmniej w dwie pompy,
uktad automatyki do sterowania tymi pompami oraz czujniki ptywakowe sygnalizujgce
przekroczenie poziomoéw krytycznych (poziomu maksymalnego i suchobiegu pompy).
Dodatkowo montowany jest ultradzwiekowy lub hydrostatyczny czujnik poziomu
$ciekow w komorze. Sygnat z tego czujnika wraz z sygnatami z czujnikow
ptywakowych przekazywane sg do sterownika, umozliwiajgc realizacje algorytmu
sterowania pracg przepompowni.

O niezawodno$ci pracy przepompowni $ciekéw decydujg nastepujgce czynniki:

[l obecno$é napiecia zasilajgcego pompy

[1 sprawno$é pomp

[1 poprawne dziatanie czujnikow ptywakowych

00 poprawne dziatanie czujnika poziomu Sciekow

0 brak ingerencji ze strony os6b nieuprawnionych (akty wandalizmu).

Projektanci i wykonawcy przepompowni pozbawionych systemu zdalnego
monitoringu stosujg dzwiekowe i $wietine sygnaly do przekazania informacji o
wystgpieniu dowolnego stanu alarmowego w pracy przepompowni. Urzadzenia
sygnalizacyjne emitujgce sygnaly dZzwigkowe i Swietine montowane sg najczesciej w
szafkach sterowniczych ziokalizowanych przy komorze, na terenie przepompowni. W
przypadku wystgpienia awarii stuzby serwisowe zdane sg, zatem na ,2yczliwos¢”
mieszkancéw, ktorzy poinformujg je o wystgpieniu awarii. Nietrudno sobie jednak
wyobrazi¢ peing zadowolenia reakcje okolicznych mieszkarncow na dzwigk syreny
alarmowej ,wyjgcej|” o godzinie 3 nad ranem. Problem stanowig tez przepompownie
zlokalizowane w wiekszej odlegtosci od zabudowan — awaria moze zostac po prostu
niezauwazona.

Omawiajgc klasyczny system sygnalizowania stanéw alarmowych, nalezy
rowniez wspomnie¢ o aktach wandalizmu -~ czesto wilasnie urzadzenia
sygnalizacyjne sg obiektem zainteresowania ,0s6b postronnych”.

Powyzsza, krotka analiza prowadzi do jednoznacznego wniosku — czas reakgii
stuz serwisowych w przypadku wystgpienia stanu alarmowego na przepompowni jest
zalezny od wielu przypadkowych sktadowych.

Sytuacja przypadkowosci jest szczegélnie trudna do zaakceptowania, gdy
dotyczy preznie dziatajgcego przedsiebiorstwa, stawiajgcego sobie za cel oferowanie
ustug na najwyzszym poziomie w warunkach ostrej konkurencji rynkowej.

Stworzenie nowoczesnego i efektywnego systemu zdalnego nadzorowania
pracy przepompowni staje sie w takiej sytuacji nieodzowng koniecznoécia.

System monitoringu MRM-GPRS produkcji METALCHEM obstuguje przepompownie
sieciowe oraz przydomowe.



Przepompownia komunikuje sie ze stacja dyspozytorska za pomoca modemu
GPRS z wykorzystaniem sieci komoérkowej. W sklad stacji operatorskiej
wchodzi:
- modem GPRS,
- program wizualizacji graficznej monitorowanych obiektéw umozliwia:

- obserwacje aktualnego stanu obiektow,

- wykonanie dla kazdego obiektu analizy czasu pracy pomp, zaistniatych

awarii (pomp, =zasilania, komunikacji), aktualnego poziomu $ciekow, stanu
komunikaciji,

-wykrycie wkamania (otwarcie drzwi rozdzielnicy).
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Menu gtéwne (dolne) posiada nastepujgce zaktadki
[ Mapa,

[0 Obiekty,

[J Historia,

[ Setup.

Poszczegblne obiekty systemu wizualizacji wybieramy z menu gtéwnego (mapa,
obiekty) iprzechodzimy do interesujgcych nas szczego6téw takich jak:
[ sterowanie ( blokowanie pompowni, zdalna praca pomp),



[ metryczka (opis nastaw pozioméw pracy),

[ historia zdarzen alarmowych (przebieg pracy),

U lokalizacja (zdjecie obiektu) z danymi technicznymi,

0 transmisja (ilo$¢ przestanych i odebranych danych w kb),

O statystyka pracy (zestawienie dobowe i miesigczne czasu pracy, pomp i ilosci
wlgczen z mozliwoscig wydruku raportu miesigcznego).
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Zaktadka ,Historia”

Zaktadka ,Historia” umozliwia szczegotowg analize pracy przepompowni w dowolnym
wybranym okresie. Dane takie jak wigczenia pomp, awarie, poziomy $ciekow
(alarmowy, max, min, suchobieg) wtamania, zaniki zasilania, przerwy w komunikacji i
inne archiwizowane sg od chwili uruchomienia obiektu.

Zaktadka ,Mapa” zawiera informacje o szczegdtowym potozeniu obiektu w terenie.
Przy wiekszej liczbie obiektow utatwia to ich identyfikacje oraz optymalizowanie
czasu czynno$ci serwisowych takich jak np. przeglady okresowe.
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Zaktadka ,Mapa”

Zaktadka ,Setup” po wpisaniu hasta dostepu umozliwia zmiany nastaw parametrow
przepompowni (np. w przypadku zastosowania sondy hydrostatycznej zmiang
poziomdw zatgczen pomp).

Uzytkownik ma takze mozliwos¢ podgladu pracy przepompowni poprzez
Internet - przegladarka internetowa.

W tym celu uzytkownik wpisuje adres strony, podaje login oraz hasto dostgpu. Na
stronie mozna zobaczy¢ stan wybranego obiektu obiektu z listy w czasie
rzeczywistym, sprawdzi¢, jakie sg aktualne awarie. Zakiadka historia umozliwia
podglgd zaréwno biezgcych jak i poprzednich zdarzen typu awarie, poziomy.
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Zaktadka ,Setup” po wpisaniu hasta dostgpu umozliwia zmiany nastaw parametrow
przepompowni (np. w przypadku zastosowania sondy hydrostatycznej zmiane
poziomow zatgczen pomp).

Uzytkownik ma takze mozliwos¢ podgladu pracy przepompowni poprzez
Internet - przegladarka internetowa.
W tym celu uzytkownik wpisuje adres strony, podaje login oraz hasto dostepu. Na
stronie mozna zobaczy¢ stan wybranego obiektu obiektu z listy w czasie
rzeczywistym, sprawdzi¢, jakie sg aktualne awarie. Zaktadka historia umozliwia
podglad zaréwno biezgcych jak i poprzednich zdarzen typu awarie, poziomy.



[0 metryczka (opis nastaw pozioméw pracy),

[ historia zdarzen alarmowych (przebieg pracy),

[ lokalizacja (zdjecie obiektu) z danymi technicznymi,

C transmisja (ilo$¢ przestanych i odebranych danych w kb),

O statystyka pracy (zestawienie dobowe i miesigczne czasu pracy, pomp i iloSci
wigczen z mozliwoscig wydruku raportu miesiecznego).

Dane histojyczne

Obekt

< | Sobienie Jeziory P3 » |

Stan obecny

R 2 O . M | Meksmam | Aamowy | Akubeary |

aziom | {
— __ Suchobeg | _ Aamowy | Napad | Blokada
e R TR U S pel

Wikies

atezenie pradu : [ 1

f0A <« |

. e 0 oo gy
N TN I N I T O O O 1 A I il | =

Dane archiwalne od |01-12-2008 (poniedzielek) 1253 +| 4o [02-12-2008( worsk )0959  ~|  Poka o

082 02122008 Mapa Obieky Historia Setp

Zaktadka ,Historia”

Zaktadka ,Historia” umozliwia szczegdtowg analize pracy przepompowni w dowolnym
wybranym okresie. Dane takie jak wigczenia pomp, awarie, poziomy $ciekéw
(alarmowy, max, min, suchobieg) wtamania, zaniki zasilania, przerwy w komunikag;ji i
inne archiwizowane sg od chwili uruchomienia obiektu.

Zaktadka ,Mapa” zawiera informacje o szczegétowym potozeniu obiektu w terenie.
Przy wigkszej liczbie obiektow utatwia to ich identyfikacje oraz optymalizowanie
czasu czynnosci serwisowych takich jak np. przeglagdy okresowe.



Przepompownia komunikuje sie ze stacjg dyspozytorskg za pomocg modemu
GPRS z wykorzystaniem sieci komérkowej. W sklad stacji operatorskiej
wchodzi:

- modem GPRS,

- program wizualizacji graficznej monitorowanych obiektéw umozliwia:

- obserwacje aktualnego stanu obiektow,

- wykonanie dla kazdego obiektu analizy czasu pracy pomp, zaistniatych
awarii (pomp, zasilania, komunikacji), aktualnego poziomu $ciekéw, stanu
komunikaciji,

-wykrycie wtamania (otwarcie drzwi rozdzielnicy).
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Menu gtéwne (dolne) posiada nastepujgce zaktadki
0 Mapa,

[ Obiekty,

[ Historia,

[1 Setup.

Poszczegdlne obiekty systemu wizualizacji wybieramy z menu gtéwnego (mapa,
obiekty) iprzechodzimy do interesujgcych nas szczegotéw takich jak:
(] sterowanie ( blokowanie pompowni, zdalna praca pomp),



SYSTEM MONITORINGU PRZEPOMPOWNI TYP MRM-GPRS

Przepompownie §ciekow sag nieodtgcznym elementem struktury sieci kanalizacyjne;.
Z punktu widzenia prawidlowosci funkcjonowania catego systemu odprowadzania
sciekow do oczyszczalni oraz komfortu zycia mieszkarncow szczegolnie istotny jest
aspekt niezawodnosci pracy przepompowni.

Opis pracy przepompowni.

Standardowo kazda przepompownia wyposazona jest przynajmniej w dwie pompy,
uktad automatyki do sterowania tymi pompami oraz czujniki ptywakowe sygnalizujgce
przekroczenie pozioméw krytycznych (poziomu maksymalnego i suchobiegu pompy).
Dodatkowo montowany jest ultradzwiekowy lub hydrostatyczny czujnik poziomu
Sciekow w komorze. Sygnat z tego czujnika wraz z sygnalami z czujnikow
ptywakowych przekazywane sg do sterownika, umozliwiajac realizacje algorytmu
sterowania pracg przepompowni,

O niezawodnosci pracy przepompowni §ciekéw decydujg nastepujace czynniki:

[1 obecnosé napiecia zasilajgcego pompy

{1 sprawnos$é pomp

1 poprawne dziatanie czujnikéw ptywakowych

[0 poprawne dziatanie czujnika poziomu $ciekéw

[0 brak ingerencji ze strony oséb nieuprawnionych (akty wandalizmu).

Projektanci i wykonawcy przepompowni pozbawionych systemu zdalnego
monitoringu stosujg dzwiekowe | $wietlne sygnaly do przekazania informacji o
wystgpieniu dowolnego stanu alarmowego w pracy przepompowni. Urzgdzenia
sygnalizacyjne emitujgce sygnaly dzwigkowe i $wietine montowane sg najczesciej w
szafkach sterowniczych zlokalizowanych przy komorze, na terenie przepompowni. W
przypadku wystgpienia awarii stuzby serwisowe zdane sa, zatem na ,Zyczliwo$¢”
mieszkarncow, ktorzy poinformujg je o wystgpieniu awarii. Nietrudno sobie jednak
wyobrazi¢ peing zadowolenia reakcje okolicznych mieszkancow na dzwiek syreny
alarmowej ,wyjgcej” o godzinie 3 nad ranem. Problem stanowig tez przepompownie
zlokalizowane w wiekszej odlegtosci od zabudowar — awaria moze zostaé po prostu
niezauwazona.

Omawiajac klasyczny system sygnalizowania standéw alarmowych, nalezy
rbwniez wspomnie¢ o aktach wandalizmu - czesto wilasnie urzadzenia
sygnalizacyjne sg obiektem zainteresowania ,,0s6b postronnych”.

Powyzsza, krotka analiza prowadzi do jednoznacznego wniosku — czas reakcji
stuz serwisowych w przypadku wystgpienia stanu alarmowego na przepompowni jest
zalezny od wielu przypadkowych sktadowych.

Sytuacja przypadkowosci jest szczegdlnie trudna do zaakceptowania, gdy
dotyczy preznie dziatajgcego przedsiebiorstwa, stawiajgcego sobie za cel oferowanie
ustug na najwyzszym poziomie w warunkach ostrej konkurenciji rynkowe;j.

Stworzenie nowoczesnego i efektywnego systemu zdalnego nadzorowania
pracy przepompowni staje sie w takiej sytuacji nieodzowng koniecznoscig.

System monitoringu MRM-GPRS produkcji METALCHEM obstuguje przepompownie
sieciowe oraz przydomowe.
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SYSTEM MONITORINGU PRZEPOMPOWNI TYP MRM-GPRS

Przepompownie $ciekoéw sg nieodigcznym elementem struktury sieci kanalizacyjne;j.
Z punktu widzenia prawidtowosci funkcjonowania catego systemu odprowadzania
Sciekow do oczyszczalni oraz komfortu Zzycia mieszkarcéw szczegolnie istotny jest
aspekt niezawodno$ci pracy przepompowni.

Opis pracy przepompowni.

Standardowo kazda przepompownia wyposazona jest przynajmniej w dwie pompy,
uktad automatyki do sterowania tymi pompami oraz czujniki ptywakowe sygnalizujgce
przekroczenie poziomow krytycznych (poziomu maksymalnego i suchobiegu pompy).
Dodatkowo montowany jest ultradzwiekowy lub hydrostatyczny czujnik poziomu
Sciekbw w komorze. Sygnat z tego czujnika wraz z sygnatami z czujnikoéw
plywakowych przekazywane sg do sterownika, umozliwiajgc realizacje algorytmu
sterowania pracg przepompowni.

O niezawodnoéci pracy przepompowni $ciekéw decydujg nastepujgce czynniki:

[1 obecno$¢ napigcia zasilajgcego pompy

[ sprawnosé pomp

[0 poprawne dziatanie czujnikéw ptywakowych

O poprawne dziatanie czujnika poziomu $ciekow

[0 brak ingerencji ze strony 0s6b nieuprawnionych (akty wandalizmu).

Projektanci i wykonawcy przepompowni pozbawionych systemu zdalnego
monitoringu stosujg dzwigkowe i $wietine sygnaly do przekazania informacji o
wystgpieniu dowolnego stanu alarmowego w pracy przepompowni. Urzgdzenia
sygnalizacyjne emitujgce sygnaty dzwiekowe i $wietine montowane sg najczesciej w
szafkach sterowniczych zlokalizowanych przy komorze, na terenie przepompowni. W
przypadku wystgpienia awarii sluzby serwisowe zdane sg, zatem na ,zyczliwos¢”
mieszkancow, ktorzy poinformujg je o wystgpieniu awarii. Nietrudno sobie jednak
wyobrazi¢ peing zadowolenia reakcje okolicznych mieszkancow na dzwiek syreny
alarmowej ,wyjgcej” o godzinie 3 nad ranem. Problem stanowig tez przepompownie
zlokalizowane w wigkszej odlegtosci od zabudowar ~ awaria moze zostaé po prostu
hiezauwazona.

Omawiajgc klasyczny system sygnalizowania stanéw alarmowych, nalezy
rowniez wspomnie¢ o aktach wandalizmu - czesto wilasnie urzadzenia
sygnalizacyjne sg obiektem zainteresowania ,0s6b postronnych”.

Powyzsza, krétka analiza prowadzi do jednoznacznego wniosku ~ czas reakgji
stuz serwisowych w przypadku wystgpienia stanu alarmowego na przepompowni jest
zalezny od wielu przypadkowych sktadowych,

Sytuacja przypadkowo$ci jest szczegdinie trudna do zaakceptowania, gdy
dotyczy preznie dziatajgcego przedsiebiorstwa, stawiajgcego sobie za cel oferowanie
ustug na najwyzszym poziomie w warunkach ostrej konkurencji rynkowe;.

Stworzenie nowoczesnego i efektywnego systemu zdalnego nadzorowania
pracy przepompowni staje sie w takiej sytuacji nieodzowng koniecznoscig.

System monitoringu MRM-GPRS produkcji METALCHEM obstuguje przepompownie
sieciowe oraz przydomowe.



Przepompownia komunikuje sie ze stacjg dyspozytorskg za pomocg modemu
GPRS 2z wykorzystaniem sieci komérkowej. W sklad stacji operatorskiej
wchodzi:

- modem GPRS,

- program wizualizacji graficznej monitorowanych obiektow umozliwia:

- obserwacje aktualnego stanu obiektow,

- wykonanie dla kazdego obiektu analizy czasu pracy pomp, zaistniatych
awarii (pomp, zasilania, komunikacji), aktualnego poziomu $ciekéw, stanu
komunikaciji,

-wykrycie wiamania (otwarcie drzwi rozdzielnicy).
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Menu gtéwne (dolne) posiada nastepujgce zaktadki
[ Mapa,

[ Obiekty,

[0 Historia,

[ Setup.

Poszczegéine obiekty systemu wizualizacji wybieramy z menu gtéwnego (mapa,
obiekty) iprzechodzimy do interesujgcych nas szczegbtéw takich jak:
[ sterowanie ( blokowanie pompowni, zdalna praca pomp),



[ metryczka (opis nastaw pozioméw pracy),

[ historia zdarzen alarmowych (przebieg pracy),

[ lokalizacja (zdjecie obiektu) z danymi technicznymi,

C transmisja (ilo§¢ przestanych i odebranych danych w kb),

O statystyka pracy (zestawienie dobowe i miesieczne czasu pracy, pomp i ilosci
wigczen z mozliwoscig wydruku raportu miesiecznego).
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Zaktadka ,Historia”

Zakladka ,Historia” umozliwia szczegdtowg analize pracy przepompowni w dowolnym
wybranym okresie. Dane takie jak wigczenia pomp, awarie, poziomy Sciekéw
(alarmowy, max, min, suchobieg) wtamania, zaniki zasilania, przerwy w komunikacji i
inne archiwizowane sg od chwili uruchomienia obiektu.

Zakladka ,Mapa” zawiera informacje o szczegbétowym potozeniu obiektu w terenie.
Przy wiekszej liczbie obiektéw utatwia to ich identyfikacje oraz optymalizowanie
czasu czynnosci serwisowych takich jak np. przeglady okresowe.
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Zaktadka ,Mapa”

Zaktadka ,Setup” po wpisaniu hasta dostepu umozliwia zmiany nastaw parametréow
przepompowni (np. w przypadku zastosowania sondy hydrostatycznej zmiane
poziomow zatgczen pomp).

Uzytkownik ma takze mozliwos¢ podgladu pracy przepompowni poprzez
Internet - przegladarka internetowa.

W tym celu uzytkownik wpisuje adres strony, podaje login oraz hasto dostepu. Na
stronie mozna zobaczy¢ stan wybranego obiektu obiektu z listy w czasie
rzeczywistym, sprawdzi¢, jakie sg aktualne awarie. Zakladka historia umozliwia
podglad zaréwno biezgcych jak i poprzednich zdarzen typu awarie, poziomy.
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Sterownik - Seria SP
Nr Slave - 1
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SYSTEM MONITORINGU PRZEPOMPOWNI TYP MRM-GPRS

Przepompownie §ciekéw sg nieodigcznym elementem struktury sieci kanalizacyjnej.
Z punktu widzenia prawidtowosci funkcjonowania catego systemu odprowadzania
sciekow do oczyszczalni oraz komfortu zycia mieszkancow szczegélnie istotny jest
aspekt niezawodnosci pracy przepompowni.

Opis pracy przepompowni.

Standardowo kazda przepompownia wyposazona jest przynajmniej w dwie pompy,
uktad automatyki do sterowania tymi pompami oraz czujniki ptywakowe sygnalizujgce
przekroczenie pozioméw krytycznych (poziomu maksymalnego i suchobiegu pompy).
Dodatkowo montowany jest ultradzwigkowy lub hydrostatyczny czujnik poziomu
sciekow w komorze. Sygnat z tego czujnika wraz z sygnatami z czujnikéw
ptywakowych przekazywane sg do sterownika, umozliwiajgc realizacje algorytmu
sterowania pracg przepompowni.

O niezawodnosci pracy przepompowni $ciekdw decydujg nastepujgce czynniki:

[0 obecnos$€ napigcia zasilajgcego pompy

[1 sprawnos$¢ pomp

00 poprawne dziatanie czujnikéw ptywakowych

[0 poprawne dziatanie czujnika poziomu $ciekéw

[l brak ingerenciji ze strony 0s6b nieuprawnionych (akty wandalizmu).

Projektanci i wykonawcy przepompowni pozbawionych systemu zdalnego
monitoringu stosujg dzwigkowe i $wietine sygnaly do przekazania informacji o
wystgpieniu dowolnego stanu alarmowego w pracy przepompowni. Urzgdzenia
sygnalizacyjne emitujgce sygnaly dzwiekowe i Swietine montowane sg najczeéciej w
szafkach sterowniczych zlokalizowanych przy komorze, na terenie przepompowni. W
przypadku wystgpienia awarii stuzby serwisowe zdane sg, zatem na ,zyczliwo$é”
mieszkancow, ktdrzy poinformujg je o wystgpieniu awarii. Nietrudno sobie jednak
wyobraziC petng zadowolenia reakcje okolicznych mieszkancéow na dzwiek syreny
alarmowej ,wyjgcej’ o godzinie 3 nad ranem. Problem stanowig tez przepompownie
Zlokalizowane w wigkszej odlegtosci od zabudowarn — awaria moze zostaé po prostu
niezauwazona.

Omawiajgc klasyczny system sygnalizowania standéw alarmowych, nalezy
rowniez wspomnie¢ o aktach wandalizmu -~ czesto wlasnie urzadzenia
sygnalizacyjne sg obiektem zainteresowania ,0s6b postronnych”.

Powyzsza, krotka analiza prowadzi do jednoznacznego wniosku — czas reakji
stuz serwisowych w przypadku wystgpienia stanu alarmowego na przepompowni jest
zalezny od wielu przypadkowych sktadowych.

Sytuacja przypadkowos$ci jest szczegodinie trudna do zaakceptowania, gdy
dotyczy preznie dziatajgcego przedsiebiorstwa, stawiajgcego sobie za cel oferowanie
ustug na najwyzszym poziomie w warunkach ostrej konkurencji rynkowe;.

Stworzenie nowoczesnego i efektywnego systemu zdalnego nadzorowania
pracy przepompowni staje sie w takiej sytuacji nieodzowng koniecznoscia.

System monitoringu MRM-GPRS produkcji METALCHEM obstuguje przepompownie
sieciowe oraz przydomowe.



Przepompownia komunikuje si¢ ze stacjq dyspozytorskg za pomoca modemu
GPRS z wykorzystaniem sieci komodrkowej. W skitad stacji operatorskiej
wchodzi:

- modem GPRS,

- program wizualizacji graficznej monitorowanych obiektéw umozliwia:

- obserwacje aktualnego stanu obiektéw,

- wykonanie dla kazdego obiektu analizy czasu pracy pomp, zaistniatych
awarii (pomp, zasilania, komunikacji), aktualnego poziomu $ciekéw, stanu
komunikaciji,

-wykrycie wtamania (otwarcie drzwi rozdzielnicy).
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Menu gtéwne (dolne) posiada nastepujace zaktadki
1 Mapa,

[1 Obiekty,

(1 Historia,

(1 Setup.

Poszczegdlne obiekty systemu wizualizacji wybieramy z menu gtéwnego (mapa,
obiekty) iprzechodzimy do interesujgcych nas szczegétéw takich jak:
[1 sterowanie ( blokowanie pompowni, zdalna praca pomp),



[0 metryczka (opis nastaw pozioméw pracy),

[ historia zdarzen alarmowych (przebieg pracy),

[ lokalizacja (zdjecie obiektu) z danymi technicznymi,

U transmisja (ilo§¢ przestanych i odebranych danych w kb),

O statystyka pracy (zestawienie dobowe i miesieczne czasu pracy, pomp i ilosci
wigczen z mozliwoscig wydruku raportu miesiecznego).
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Zaktadka ,Historia”

Zaktadka ,Historia” umozliwia szczegdtowg analize pracy przepompowni w dowolnym
wybranym okresie. Dane takie jak wigczenia pomp, awarie, poziomy $Sciekow
(alarmowy, max, min, suchobieg) wtamania, zaniki zasilania, przerwy w komunikac;ji i
inne archiwizowane sg od chwili uruchomienia obiektu.

Zaktadka ,Mapa” zawiera informacje 0 szczegétowym potozeniu obiektu w terenie.
Przy wigkszej liczbie obiektéw ufatwia to ich identyfikacje oraz optymalizowanie
czasu czynnosci serwisowych takich jak np. przeglady okresowe.
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Zaktadka ,Setup” po wpisaniu hasta dostepu umozliwia zmiany nastaw parametréw
przepompowni (np. w przypadku zastosowania sondy hydrostatycznej zmiane
poziomow zatgczen pomp).

Uzytkownik ma takze mozliwosé podgladu pracy przepompowni poprzez
Internet - przegladarka internetowa.
W tym celu uzytkownik wpisuje adres strony, podaje login oraz hasto dostepu. Na
stronie mozna zobaczy¢ stan wybranego obiektu obiektu z listy w czasie
rzeczywistym, sprawdzi¢, jakie sg aktualne awarie. Zaktadka historia umozliwia
podglgd zarowno biezgcych jak i poprzednich zdarzen typu awarie, poziomy.
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Dane przepompowni

Wymagane parametry pompy

Maksymalny doptyw éciekdw Qs 1,04 [l/s] Liczba pomp 2,00 [-]
Rzedna terenu Rt  370,30[m] Wydajnos¢ 4,00 [i/s]
Podnoszenie 16,66 [m
Rzedna dna rurociggu doptywowego Rn1 364,20 [m] [m]
Srednica rurociggu doptywowego D1 200,00[mm] | T . 20.
Kat rurociggu doplywowego o 1 0[°] R ROMRY, MSV-80-42L
Rzedna dna rurociggu doptywowego Rn2 368,35[m] Wydgjnoéé nominaI‘n’a _ 9,50 [Is]
Srednica rurociagu doptywowego D2 200,00[ mm ] Nominalna wysoko$¢ podnoszenia 13,60 [m]
Kat rurociagu doplywowego o 2 180] °] Nominalna moc silnika napgdowego 4,00 [kW]
Rzedna dna rurociggu doptywowego Rn3 brak[ m ] Obroty pompy ) . 2885,00 [obr/min]
Srednica rurociagu doptywowego D3 brak[ mm | Dopuszczalna liczba wigczen pompy 13,42[1/h]
Kat rurociagu doptywowego o 3 brak[ °] Liczba wigczen pompy w przepompowm 6,78 [1/h]
Rzedna osi rurociggu tiocznego Rrt 368,80 [m] Rzedna poziomu alarmowego Ra 364,20 [m]
zedna kolektora tfocznego Rkt 377,80 [m] Rzedna gornego poziomu $ciekéw Rmax 363,80 [m]
~Ciénienie w kolektorze ttocznym Pyt 0,00[MPa] | Rzedna dolnego poziomu $ciekéw Rmin 363,60 [m]
Rzedna posadowienia Rp 362,95[m ] Rzedna dna zbiornika Rd 363,10 [m]
. . Objetosc retencyjna czynna Vret 0,23 [ m3]
Zbiornik o Czas napetniania Tp 3,62 [min]
Wysokos¢ zbiornika Hz 7,10 [m] | wysokosc retencyjna F 0,20 [m]
Srednica zbiornika Dw 1,20 [m] | Zapas alarmowy G 0,40 [m]
Rzeczywuste parametry pracy 1pompa 2 pompy
Wydajnos¢ catkowita przepompowni 5,74 7,04 [I/s]
Wydajno$¢ pompy 5,74 3,52 [I/s]
Rzeczywista wysokos¢ podnoszenie 19,27 21,73 [m]
Catkowita moc pobierana z sieci 3,83 7,34 [kW]
Sprawnos¢ agregatu 0,29 0,21 []
Czas pompowania 0,80 0,63 [min]
Zuzycie jednostkowe energii 0,1857 0,2893 [kWh/m3]
Koszt jednostkowy 0,0557 0,0868 [PLN/m3]
Elementy uktadu tlocznego Wydajnosé obliczeniowa Q= 5,74 [Is] Pracuje 1 pompa
Lp. Nazwa elementu llos¢ Srednica wew.[mm]  Op6r [m] V przept. [m/s]
Pion Pion tlocz 80 kompl 1 80,00 0,10 1,14
1 Rura PE 90x5,4 253 79,2 4,97 1,16
Wydajno$é obliczeniowa Q= 7,04 [U/s] Pracujg 2 pompy
Lp. Nazwa elementu llos¢ Srednica wew.[mm]  Op6r [m] V przept. [m/s]
Pion Pion tlocz 80 kompl 2 80,00 0,04 0,70
1 Rura PE 90x5,4 253 79,2 7,49 1,43
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