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I. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot — czg$¢ ogolna

1. Czg$c ogbdlna

1.1. Informacja o przedmiocie zamodwienia

Specyfikacja Techniczna — Wymagania Ogolne odnosi sig do wymagan wspolnych dla
poszezegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére
zostana wykonane w ramach zadania pod nazwa:

Program rozwoju malej infrastruktury sportowe — rekreacyjnej o charakterze
wielopokoleniowym - Otwarte Strefy Aktywnos$ci (OSA) w miejscowos$ci Demblin,
dz. nr 564, Gmina Wietrzychowice

Lokalizacja inwestycji: ~ Demblin, dz. nr 564

Zamawiajacy: Gmina Wietrzychowice
Wietrzychowice 19
33-270 Wietrzychowice

1.2. Przedmiot i zakres robdt budowlanych

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogélne odnosi sig do wymagan wspdlnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot.

Zakres robdt objetych ST obgjmuje:

— Budowg ogrodzenia

— Wrykonanie nawierzchni trawiastej

— Montaz urzgdzen sitowni plenerowej, hustawki ogrodowej,

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa i ST

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny, za jako§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.3.2. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie, przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej 1 dwa komplety ST.

Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa, ktéra Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu
Umowy bedzie zawieraé nastgpujace czgsci:

— Projekt zagospodarowania terenu - Architektura,

— Kosztorys ofertowy,

— Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych.

Wykonawca zobowiazany jest w cenie umowy opracowaé¢ dokumentacjg:

Projekt organizacji i harmonogram Robot.

Projekt zaplecza technicznego budowy.

1.3.4. Zgodno§¢ Robét z Dokumentacja Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty prze-
kazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cze¢é¢ umowy (kontraktu), a wymagania
wyszczegblnione chogby w jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projek-
towej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona od-
powiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznoéci opis wymiardw wazniejszy
jest od odczytow ze skali rysunkéw, Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone mate-
riaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa 1 ST,
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Dane okre§lone w Dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartoSci docelo-

we, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg

zgodnosé z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ do-

puszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bgda w peni zgodne z Dokumentacjg Pro-

jektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajacq jako$¢ elementu budowli, to takie mate-

rialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.,

1.4. Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonanie robdt budowlanych zalezy od przyjgtej przez Wykonawcg technologii ro-

bot oraz od jego potencjatu ludzkiego i technicznego.

Na przedmiotowe zadanie inwestycyjne skladajg si¢ nizej wymienione roboty budow-

lane:

Zagospodarowanie placu budowy,

—  Roboty przygotowawcze,

— Roboty ziemne,

— Montaz elementéw wyposazenia silowni plenerowe;,

—  Wykonanie ogrodzenia,

—  Zielen

—  Roboty wykoniczeniowe.

Wykonawca inwestycji powinien wiadciwie zorganizowaé proces technologiczny wy-

konania poszczegdlnych robdt budowlanych jak tez pozostala infrastrukture budowy

wplywajacg, na jakos$¢ i bezpieczenstwo wykonywanych prac. Proponowany opis orga-

nizacji robdt budowlanych zostal wyspecyfikowany w SST. Szczegdlowe Specyfikacje

Techniczne precyzyjnie opisujg dla poszczegolnych typdw robdt plan organizacji przy

ich wykonywaniu, w punkcie o wymaganiach dotyczacych robét budowlanych.

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢

7 dokumentacja projektowa, sztukg budowlang, wymaganiami normowymi.

Zabezpieczenie interesow 0s6b trzecich.

Realizacja przyszlej inwestycji nie powinna powodowa¢é szezegdinych ucigzliwoéci dla

okolicznych mieszkancow i innych oséb trzecich, pod warunkiem zachowania przez

Wykonawce robdt odpowiednich $rodkéw zapobiegajacych powstawaniu takich

ucigzliwosci.

Planowane dostawy materialéw musza zostaé zorganizowane w taki sposob, aby ich

przebieg odbywal si¢ w sposob niezaktdcajgcy ruchu na ulicach sasiadujgcych z placem

Budowy.

Wszystkie szkody na terenie przylegtym do inwestycji, powstate w wyniku prac bu-

dowlanych Wykonawca zobowigzany jest naprawi¢ i uporzadkowaé do stanu sprzed

budowy. Wykonawca powinien przedsigwzia¢ wszelkie kroki zapobiegajace nadmier-

nemu rozprzestrzenianiu sie hatasu, wibracji, pytu i innych zanieczyszczen budowla-

nych, ktére w jakikolwiek sposéb moglyby naruszy¢ interesy 0sob trzecich,

Wymagania dotyczace ochrony $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robét wszelkie

przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykanczania Robot Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki ma-

jace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na

terenic i woko6! Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob

lub wiasnoéci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przy-

czyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca w czasie wykonywania rob6ot winien przestrzegaé przepiséw dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy. Zobowiazany jest do wyposazenia placu budowy
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w sprzet ochronny 1 ppoz. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez
wymagang dla personelu zatrudnionego na pl. budowy. Wykonawca uniemozliwi pracg
personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Kierownik budowy jest zobowigzany sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzadzenie {przed roz-
poczeciem budowy) planu bezpieczefstwa i ochrony zdrowia w skrécie ,,BIOZ”.
Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ma obowiazek zapewnié odpowiednie pomieszczenia dla kierownictwa
budowy oraz pomieszczenia socjalno-bytowe dla pracownikéw budowy. Zaleca sig sto-
sowanie tymczasowego zaplecza typu kontenerowego, ktére w razie potrzeby mozna
przemieszczaé po placu budowy w ramach realizowanego zadania. Zaplecze powinno
w szczegbdlnodei obejmowac pomieszezenia dla kierownictwa i administracji budowy
sktadajace si¢ z szatni, umywalni, jadalni, a takze toalety i magazyny. W celu prawi-
diowego funkcjonowania zaplecza, budowy nalezy zapewni¢ wykonanie tymczaso-
wych przylaczy wszystkich niezbednych mediow na placu budowy.

1.5. Nazwy i kody

Przedmiotem opracowania jest grupa robot budowlanych, ktdéra zostala sklasyfikowana
na podstawie kodow Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV). W tomie II przedstawiono
Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(SST), opisujace Roboty Budowlane (kod wg CPV: 45000000-7), na ktoére
sktadaja sig nizej wymienione prace:

Wykaz kategorii robét Kody CPV
Przygotowanie terenu pod budowe 45100000-8
Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obicktdw budowlanych; roboty zienme 45110000-1
Roboty w zakresie uswwania gleby 45112000-5

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub
. . e . . 45200000-9
ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych, kulturalnych,

. . o 45212000-6
hotelowych i restauracyjnych obiektow budowlanych

1.6. Okreélenia podstawowe
Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad re-
alizacjg Robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kiero-
wania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
Rejestr obmiaréw — akceptowany przez inZyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
shuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wy-
liczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalgcznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez InZyniera.

Materialy — wszelkie tworzywa mniezbgedne do wykonania Robdt, zgodne
z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez In-
Zyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera
w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwigzanych

z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bgdaca autorem Dokumentacii

Projektowej.
Slepy kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosei techno-

logicznej ich wykonania

2. Wymagania dotyczgce wlasciwosci wyrobow budowlanych

2.1, Zrédla uzyskania materiatéw




Wykonawca przedstawi szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wy-
twarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie §wiadectwa
badani laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera, Zatwierdzenie par-
tii (czgéc1) materialow z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materia-
ty z danego Zrédla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowa-
dzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédia
w sposob ciagty spelniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Ro-
bét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiadcicieli i odnoénych wiadz na
pozyskanic materialéw z jakichkolwick Zrédel miejscowych, wiaczajac w to Zrodia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ InZynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jako$¢ 1 whadciwosé do Robdt i byly dostepne do kontroli przez InZzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zor-
ganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badZ zloZzone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Je§li Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robdt niz te, dla ktorych zo-
staty zakupione to koszt tych materialéw zostanie przewartoSciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujg sig niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplace-
niem.

2.5. Wariantowe stosowani¢ materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastoso-
wania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzynie-
ra 0 $woim zamiarze,

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania robot budowlanych
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnege wplywu, na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzgt nzywany do Robdt
powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
vzgodniony 1 zaakceptowany przez InZyniera.

Liczba i wydajno§é sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt zgodnie
z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym umows,

Sprzet bedgcy wlasno$cia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z noriami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.




Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uZycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim za-
miarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po ak-
ceptacji Inzyniera, moze byé pdzZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, wzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wa-
runkéw umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszezone do Robot.

4, Wymagania dotyczgce §rodkéw transporta

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materialdw/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbegdne po-
zwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych ladunkéw 1 w sposédb ciagly bedzie
o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktdre nie
wplyng niekorzystnie, na jako§¢ wykonywanych Robot i wladciwosei przewozonych
materialow.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciaZeni na osie moga
byé uzyte przez Wykonawceg pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzyt-
kowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Bu-

dowy.

5. Wymagania dotyczgce wlasciwosci wykonania robdét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robédt zgodnie z Umowaq oraz za ja-
ko§¢ zastosowanych materialtéw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno§é
z Dokumentacja Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projekiu organizacji Robdt oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokoéci wszystkich elementéw Robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwick bledu spowodowanego ptzez Wykonaweg w wytyczeniu
i wyznaczaniu Robdt zostang, je§li wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt, Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wyso-
ko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ei za ich dokladnos¢.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robdt
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projekto-
wej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materialéw i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy pro-
dukgji i przy badaniach materialow, doSwiadczenia z przeszlodci, wyniki badan nauko-
wych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inzyniera bedg
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu po-
nosi Wykonawca,

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i rebot budowlanych

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZ])

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzy-
niera programu zapewnienia jako$ci, w ktérym pirzedstawi on zamierzony sposéb wy-
konywania Robot, mozliwoéci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wy-
konanie Rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez InZzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

—  organizacje wykonania robdt, w tym terminy i1 sposéb prowadzenia Robot, BHP,
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- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacjg 1 przygotowanie praktyczne,
—  wykaz oséb odpowiedzialnych, za jako$é i terminowo$¢ wykonania poszczegol-
nych elementéw Robdt,
- system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykony-
wanych Robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli
6 2. Zasady kontroli jakosci Robét
Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozong jako§¢ Robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peng kontrolg Robét i jakosci materialow. Wyko-
nawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek, badan materiatléw oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy prze-
prowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zado-
walajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot
z czestotliwoseiq zapewniajgca stwierdzenie, Zze Roboty wykonano zgodnie z wymaga-
niami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet posiadaja wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreélajacych procedury badan.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badafn materialow pono-
si Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji mogg by¢
7z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych ma-
terialéw, ktore budzg watpliwosci, co do jakoéci, o ile kwestionowane materialy nie zo-
stang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatko-
wych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciw-
nym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
mozna stosowaé¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzynie-
ra.
6.5. Raporty z badan
Wrykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pdézniej niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia
jakoSci.
Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostar-
czonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera
Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania
koniroli, pobierania prébek i badania materialdow u Zrédla ich wytwarzania,
i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materialow.
Inzynier, po uprzednicj weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wy-
konawece, bedzie oceniaé zgodno§¢é materialow i Robdt z wymaganiami ST na podsta-
wie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
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Inzynier moze dopuécié do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1) certyfikat na =znak bezpieczefistwa, wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢

z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicz-

nych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z:

Polskg Normg lub

aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okre$long w pkt I. i ktére spetniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez ST, kazda

partia dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okredlajace w sposdb jed-

noznaczny jej cechy.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiardw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu

kazdego z elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sig w sposob

ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,

orzeczenia o jako$ci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badafh Wykonawcy

beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoSci. Dokumenty

te stanowig zalaczniki do odbioru Robét. Powinny byé udostgpnione na kazde zyczenie

Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt (1)-(3), nastgpujace

dokumenty:

—  pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

—  protokoly przekazania Terenu Budowy,

—~  umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

—  protokoly odbioru Robét,

—  protokoly narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio

zabezpieczonym. Zaginigeie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego

natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty

budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie

Zamawiajgcego.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét

7.1. Opdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robédt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
o zakresie obmierzanych Robét 1 o terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym ter-
minem.

Wyniki ocbmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek blad tub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w Slepym Kosz-
torysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukoniczenia wszystkich Rob6t. Bledne dane zostana poprawione wedhug in-
strukcji Inzyniera na pigmie.




Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagana do celu mie-
siecznej platnoécei na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawceg i Inzyniera.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt beda za-
akceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli wrzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wyko-
nawca bedzie posiadac¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym sta-
nie przez caly okres trwania Robét.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem Robot,
a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Ro-
bot podlegajgcych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane
w sposdb zrozumialy { jednoznaczny.

8. Odbidr robot budowlanych

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nast¢pujacym etapom od-
bioru:

—~ odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryceiu,

— odbiorowi czgSciowemu,

— odbiorowi wstgpnemu,

—  odbiorowi koncowemu.

9. Rozliczenie robot

Podstawa platnoéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke
obmiarowsg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnoéci jest warto$¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednial
wszystkie czynnoéci, wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreSlone
dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe beda obejmowaé:

robocizne bezpoérednig wraz z kosztami,

warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

warto&¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowiqzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Dokumenty odniesienia

Wykaz norm i dokumentéw odniesienia przedstawiono w SST.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST- 01, Roboty ziemne

SST-02. Elementy wyposazenia - sitownia zewngtrzna
SST- 03. Zieleti

SST- 04. Ogrodzenie
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SST- 01. Roboty ziemne (CPV 45 111 200-0)

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania doty-
czace robdt ziemnych w ramach zadania:

»Program rozwoju matlej infrastruktury sportowo — rekreacyjnej o charakterze wielopoko-
leniowym - Otwarte Strefy Aktywno$ci (OSA) w migjscowosci Demblin, dz. nr 564, Gmi-
na Wietrzychowice”

1.2. Zakres stosowania SST

Szeczegblowa specylikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majg-
ce na celu wykonanie wykopdw zwiazanych z budowsg placu zabaw i sitowni zewnetrzne;.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
nor-mach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogélne” punkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako§¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z opisem
technicznym, SST i poleceniami Zamawiajacego lub ustanowionego Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Wiszystkie materialy stosowane do wykonania robdt muszg by¢ zgodne z wymaganiami
ninigjszej SST 1 opisu technicznego. Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby bu-
dowlane spehiajace warunki okreslone w:

¢ Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz, U, z 2003r., Nr 207,
poz. 2016; z pdzniejszymi zmianami).

¢ Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92.
poz. 881);

¢ Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r., Nr 166.
poz. 1360, z pbéznigjszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wy-
maganej przez w/w ustawy Iub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne
wymagania dotyczace stosowanych materiatdéw podano w ST ,,Wymagania og6lne” punkt
2.

2.2. Wymagania szczegolowe
Przy wykonaniu robdt ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopdw materialy wystgpu-

Ja, jako zabezpieczenie skarp wykopow i elementy odwodnienia.

3. SPRZET
Roboty ziemne mogg byt wykonywane rgeznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego

sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robdt, np.:
» réwniarki lub spycharki uniwersalne;
¢ walce statyczne, wibracyjne lub plyty wibracyjne;

11




Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wladciwosci gruntu
podioza,

Sprzet wykorzystywany przez Wykonaweg powinien byé sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w
ST "Wymagania ogdlne" punkt 3.

4, TRANSPORT I SKLADOWANIE

Materialy z wykopdw mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczo-
nymi do wykonywania zamierzonych robdt. Urobek nalezy umie$ci¢ réwnomiernie na cale;
powierzchni ladunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie za-
nieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wyko-
nawca bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt, Wykonawca robdt bedacy posiadaczem
odpadow (wytwérca) zobowigzany jest posiadaé stosowne pozwolenia na prowadzenie go-
spodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach - Dz.
U. nr 62 poz. 628 z pbdzniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i speinia¢ wymagania techniczne w zakresie
BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano
w ST " Wymagania ogolne” punkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST "Wymagania ogoine” punkt
5. Wykonanie robét powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050, PN- 02205:1998 i BN-
88/8932-02.

5.2. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z opisem technicznym

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdw, nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w opisie technicznym. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny
pomiar sytuacyjno-wysokociowy. W trakcie realizacji wykopéw konieczne jest kontrolo-
wanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych. W przypadku wysta-
pienia odmiennych warunkow gruntowych od uwidocznionych w opisie technicznym Wy-
konawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Zamawiajgcego lub ustanowionego Inspekto-
ra Nadzoru oraz wstrzymaé prowadzenie robét, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wply-
naé na bezpieczenstwo konstrukeji lub robdt. Zgodg na wznowienie robdt wydaje Zama-
wiajacy lub ustanowiony Inspektor Nadzoru na wniosek Wykonawcy.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z budowg obiektu inzynieryjnego powinno by¢ wy-
konane przygotowanie terenu pod budowe. Sposéb wykonania dojazd do obiektu powinien
zawieraé projekt organizacji rob6t opracowany przez Wykonawcg i zaakceptowany przez
Zamawiajacego lub ustanowionego Inspektora Nadzoru. Roboty ziemne zwigzane z wyko-
nywaniem wykop6éw nalezy poprzedzié wykonaniem przekopow kontrolnych w celu zloka-
lizowania infrastrukiury podziemnej w rejonie prowadzonych robot. Urzadzenia usytuowa-
ne w najblizszym sasiedztwie wykopow nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob
zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z opisem technicznym, a jeZeli opis techniczny nie
zawiera takiej informacji to sposdb zabezpieczenia powinien byt zaakceptowany przez
Zamawiajacego lub ustanowionego Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczeciem i w trakcie
wykonywania wykopdw nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne zwigzane z:

» wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkéw kierunkowych;
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e ustawicniem law wysoko$ciowych i reperdéw pomocniczych;

¢ wyznaczeniem krawedzi i zalaman wykopow

» niwelacja kontrolna robdt ziemnych i dna wykopu,

5.4. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowiazany jest uwzglednic
ochrone érodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlnosci ochrong gleby, zie-
leni naturalnego uksztaltowania terenu i stosunkdéw wodnych (Ustawa 27.04,2001r. Prawo
ochrony érodowiska — Dz. U. Nr 62 poz.627 z poZniejszymi zmianami). Wykopy powinny
by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej opisanego poziomu
posadowienia. Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowaé lub obudowaé, aby nie nastapito
obsuniecie sig¢ gruntu. Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwod-
nienie w sposdb zgodny ze zwyczajows prakiyka inzynierska w catym okresie trwania ro-
bét ziemnych. Przyjety sposéb odwodnienia wykopu nie mozne powodowaé powstania w
gruncie zjawisk nickorzystnych, np. takich jak:

« wytworzenie gigbokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozjg;

s . rozpompowanie” warstwy wodonoénej;

¢ zmiana kierunkéw przeplywu wod gruntowych;

» zwickszenie wspolczynnika filtraci gruntéw;

Wykonywanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby
umozliwié odptyw wod z wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadza¢ poza teren robot.
Nalezy przeciwdzialaé powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp
wykopu. W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlasz-
cza ponizej poziomu opisanego posadowienia wg opisu technicznego, nalezy porozumieé
sie z Zamawiajacym lub ustanowionym Inspektorem Nadzoru celem podjgeia odpowied-
nich decyzji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla rob6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopoéw i zasypki; podano w
punkcie 5. Sprawdzenie jakosciowe i odbidr rob6t ziemnych powinny by¢ wykonane zgod-
nie z normami wyszezegdlnionymi w pkt. 10. Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywa-
nia robét oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

e sprawdzenie zgodnoé¢ wykonania robdt z dokumentacja;

» kontrole prawidlowo$¢ wytyczenie robdt w terenie;

e sprawdzenie przygotowania terenu;

e kontrole rodzaju 1 stanu gruntu w podlozu;

¢ sprawdzenie wymiarow wykopow;

¢ sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakoSci robét podano w ST ,,Wymagania ogolne"
punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
Jednostkg obmiarowg jest:
o m’ (metr sze$cienny) wykonanych wykopow
» ha (hektar) wykonania robdt pomiarowych — niwelacja terenu
o m? (metr kwadratowy) wykonania koryta pod chodniki i dojazdy, profilowanie i zaggsz-
czenie podloza, plantowania gruntu i obsiania trawa.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczgce odbioru robdt podano w ST ”"Wymagania ogdlne” punkt 8,
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow uznaje si¢ za wykonane zgodnie z do-
kumentacja projektows, niniejszq SST 1 wymaganiami Zamawiajgcego lub ustanowionego
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji poda-
nych w opisie technicznym lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST "Wymagania og6lne" pkt.
9.

Podstaweg platnoéci stanowi cena wykonania: 1 m® wykopéw i podsypek w gruncie, w sta-
nie rodzimym, 1 ha wykonania rob6t pomiarowych, I m? wykonania koryta pod chodniki i
dojazdy, profilowanie i zageszczenie podloza, plantowanie gruntu i obsianie trawa.

Cena jednostkowa obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

¢ oznakowanie robdt;

* wyznaczenie zarysu wykopu;

¢ odspojenie gruntu ze ztozeniem na odklad lub zaladowaniem na samochody 1 odwiezie-
niem na miejsce odwozenia mas ziemnych;

e odwodnienie wykopu;

* utrzymanie wykopu;

¢ wykonanie niwelacji terenu pod budowane obickty

¢ wykonania koryta pod chodniki i dojazdy

s profilowanie i zaggszezenie podloza,

e plantowanie gruntu i obsianie trawa

» przeprowadzenie niezbgdnych pomiardw i badan wymaganych SST lub zleconych przez
Zamawiajacego,

¢ wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych;

* oczyszezenie 1 uporzadkowanie terenu robot;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i Rozporzadzenia

s PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis Gruntow

¢ PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe PN-88/B-04481 Grunty budowlane.
Badania prébek gruntu

* PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine

¢ PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i Badania

* BN-88/8932-02 Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania

« PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki Szczelne
s PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. WlaSciwosci wymagane odniesie-
niu do wyrob6w stosowanych w systemach drenarskich.

o PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka.
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SST- 03. ELEMENTY WYPOSAZENIA- SIEOWNIA ZEWNETRZNA
(CPV 45223 821 - 7)
1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania, do-
stawy, montazu i odbioru elementédw silowni zewngtrznych.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres robdt objetych ST
W zakres robdt wehodzi dostawa 1 montaz wraz z posadowieniem w standardzie zgodnym
z opisem technicznym i zaleceniami producenta: '

1. Narciarz

2. WioSlarz

3. Kolarz

4, Krzesto

5. Rowerek rgezny

6. Stepper
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej ST sg zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm i aprobat technicz-
nych. Sg takze zgodne z zapisami specyfikaciji ogélnej ST.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnosé z
opisem technicznym, rysunkami, SIWZ, wiedza i sztuka budowlana, ST i poleceniami Za-~
mawiajacego.
2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace materialdw zostaly podane w specyfikacji ogdlnej ST oraz w
opisie technicznym.
2.2 Wymagania szczegélowe
Urzadzenia sitowni zewngtizne] musza posiadac certyfikat zgodnosci z PN-EN 1176-
1:2009, ktéra pozwala na uzytkowanie ich przez dzieci 1 umiejscowienie w okolicy placu
zabaw. Elementy narazone na silne zuzycie tj. stopki 1 siedziska wykonane s ze stali nie-
rdzewnej odpornej na warunki atmosferyczne i zadrapania. Odleglo$ci miedzy elementami
ruchomymi urzadzen a stalymi musza zabezpieczaé przed niebezpiecznym zakleszczeniem
cz¢sei ciata. Urzadzenia wyposazone w ograniczniki, ktére uniemozliwiajg nadmierne wy-
chylenia elementdw wahajacych sie powyzej 50 stopni zapobiegajac niebezpiecznym ude-
rzeniom. Urzadzenia wyposazone w amortyzatory redukujace sily zderzen elementow
swobodnie opadajacych. Urzadzenia montowane do fundamentéw minimum 50 ecm pod
ziemig, co zapobiega przypadkowemnu lub celowemu odkryciu fundamentu i mocowania.

3, SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w specyfikacji ogdlnej ST.
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4, TRANSPORT
4.1 Ogoélne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaty podane w specyfikacji ogdlnej ST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakos¢

zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z opisem technicznym,
oraz poleceniami Zamawiajacego lub ustanowionego przez niego Inspektora nadzoru. Wy-
konawca jest zobowiazany do biezacego uzgadniania z Zamawiajacym asortymentu i stan-
dardu przewidzianego do montazu wyposazenia. Przed przystapieniem do wykonywania
robot Zamawiajacy lub ustanowiony przez niego Inspektor nadzoru potwierdzi asortyment
i standard.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogdlne zasady kontroli jakosei podano w specyfikacji ogoélnej ST.
6.2 Badania w czasie wykonywania rebét

W trakcie realizacji robdt badaniom podlegaja:

a) parametry techniczne oraz funkcjonalne urzadzef i wyposazenia,
b) wyposazenie zewnetrzne,

¢) zgodnoé¢ wyposazenia z opisem technicznym.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji ogolnej ST.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar robét w zakresie wykonania jest zgodny z odpowiednimi elementami przedmiaru
robét. Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”
pozycjami. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbgdne do wykonania robdt pod-
stawowych nalezy kalkulowa¢ w wycenie robét podstawowych,

7.3 WielkoS$ci obmiarowe

Wielkogci obmiarowe robdt okresla sie na podstawie opisu technicznego, rysunkéw i z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Zamawiajacego lub ustanowionego Inspek-
tora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robot.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji ogolnej ST.

8.2 Uznanie robot za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z opisem technicznym, ST i wymaganiami Inspektora nadzo-
ru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglgdnieniem dopuszczalnych tolerancii) daly
pozytywne wyniki.

8.3 Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja odbiorowi koficowemu.

8.4 Dokumenty do odbioru koficowego robét
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca. Do odbioru konficowego
robét Wykonawca zobowiazany jest przygotowaé dokumenty, zawierajace w szczegoino-
§ci:

a) mapy pomiaru geodezyjnego powykonawczego,

b) uwagi i zalecenia Zamawiajacego lub Inspektora Nadzoru, zwlaszeza przy odbiorze ro-
bét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen.

¢) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty jakosciowe
wbudowanych materiatow i wyrobow,

d) ustalenia technologiczne,

¢) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjne-
go nie beda gotowe do odbioru koiicowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonaweg
wyznaczy ponowny termin odbiotu koncowego robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje
roboty uzupehiajace bedq zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

SST-03. ZIELEN CPV: 45112000-5

1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwiazanych z zatozeniem i piclggnacia zieleni.

1.2, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z:

- renowacjg, zakladaniem i piclggnacja trawnikow.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wladciwosci zapewniajace roSlinom prawi-
dtowy rozwdj.

1.3.2. Materiat ro§linny - sadzonki drzew, krzewéw i bylin,

1.3.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkélkowanie bryla ziemi z przerastajgcymi jg
korzeniami ro$liny.

2. MATERIALY

2.1. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna nie moze byé zagruzowana, przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanie-
czyszezona chemicznie.

2.2, Kompost z kory drzewnej

Kompost z kory drzewnej (do mulczowania) - wyréb uzyskuje sig przez kompostowanie
kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z oczyszczalni §ciekéw pocelulozowych, przez
okres okoto 3-ch miesigcy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawoz or-
ganiczny przy przygotowaniu gleby pod zieledi w okresie jesieni, przez zmieszanie kompo-
stu z gleba.

2.3. Nawozy mineralne
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Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawar-
tosé azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.4, Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych ga-
tunkéw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy,
klase, numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. SPRZET

3.1. Sprzet stosewany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig ko-
rzystania

7 nastepujacego sprzetu:

- glebogryzarek, plugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- wah kolczatki oraz wahu gladkiego do zakladania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnaciji irawnikdw, a ponadto do pielegnacji zadrzewien:

4, TRANSPORT

4.1, Transport materialéw do wykonania nasadzen

Transport materiatdbw moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie po-
gorszy jako$ci transportowanych materiatow.

Wywéz zdjetej darniny i dowdz ziemi urodzajne;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Trawniki

5.1.1. Wymagania dotyczgce wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robét zwigzanych z trawnikami sg nastgpujace:

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i Zanieczyszczen,

przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obniZzony w
stosunku do gazonéw Iub kraweznikdéw o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemig
urodzajna (ok. 10 cm) i nawozy mineralne,

teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona réwna warstwa i wymieszana z nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemig nalezy watowa¢ walem gladkim, a potem walem
kolczatka lub zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6ézniej do polowy wrzeénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sq w iloéci od 1 do 4 kg na 100 m2,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna byé watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody.

Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatks, mozna juz nie stosowa¢ wa-
tu gladkiego,

mieszanka nasion traw dla trawnikéw dywanowych

5.1.2. Piclegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:
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~ pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokosé okoto
10 cm,

— nastepne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstgpach czasu, aby wysoko$¢ trawy
przedkolejnym koszeniem nie przekraczalta wysokosei 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1-miesigcznym

— wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski
mozna przyjaé pierwsza poltowg pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czgsto 1 w
regularnych odstgpach czasu, przy czym czgstosé koszenia 1 wysoko$¢ cigcia, nalezy
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwaé rgeznie; $rodki chwastobdjcze o
selektywnym dzialaniu nalezy stosowaé z duza ostroznoScia i dopiero po okresie 6
miesi¢ey od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1| ar w ciggu roku. Mie-

szanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w

poszczegdlnych porach roku:

~ wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawozenie nie powinno zawieraé azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszezen,

- okre$lenia iloci zanieczyszezen (w m3),

- pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- wymiany gleby jalowej na ziemie urodzajna z konirolg grubosci warstwy rozscielonej
Ziemi,

- ilo$ei rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwalowania terenu,

- zgodnoéci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

- gestodei zasiewu nasion,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow i kwietnikéw wieloletnich,

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows 1 wymaganiami Inzy-

niera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozy-

tywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania I m2 trawnika obejmuje:
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- roboty przygotowawcze: oczyszezenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie nawozow mineralnych,

- zakladanie trawnikow,

- pielegnacje trawnikéw: podiewanie, koszenie, nawozZenie, odchwaszczanie.

Cena wykonania ! m2 kwietnika obgjmuje:

- przygotowanie podloza (wymiana gleby),

- dostarczenie i zasadzenie materiatu ro$linnego zgodnie z dokumentacjg projektowa,

- zasadzenie materiatu ro$linnego,
- pielegnacje: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie, zabezpieczenie na okres zimy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-R-67023 Materiat szkélkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liSciaste
2. BN-73/0522-01 Kompost

3. BN-76/9125-01 Roéliny kwietnikowe wieloletnie.

SST- 06. OGRODZENIE Kod CPV 45342000-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe) specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania doty-
czace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem ogrodzenia silowni plenero-
wel.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (ST) stanéw dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

1.3.1. Zakres stosowania ogrodzen

Ogrodzenia sy $rodkiem zabezpieczajacym przed dostgpem osob niepowolanych na teren
obiektu.

1.3.2. Ogrodzenia do montazu na terenie obiektu

Caly obiekt ogrodzony jednolitym ogrodzeniem.

Przesta ogrodzeniowe systemowe o wysokodci 1230 mm w wersji ocynkowanej, malowane
proszkowo w kolorze zielonym, bez podwaliny wraz z spinkami mocujacymi do
wbudowanych stupkow.

Furtki o wymiarach 1550x1230 mm.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako§é ich wykonania oraz za zgodnos¢
ze specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania do-
tyczace wykonania i odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne", pkt 1.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzen, objgtymi niniejszg SST s4:

2.2.1. Shupki systemowe do ogrodzen o wys. 1230 mm — wykonane sg z lekkich profili za-
mknigtych o wymiarach zewnegtrznych 80x60 mm ocynkowane. Stupki do montazu
w fundamencie punktowym. Stupki zamknigte sa od gory plastikowymi za$lepkami.
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2.2.2. Przesla ogrodzeniowe systemowe — wykonane sg ze zgizewanych punktowo pretow
okraglych © 5 mm.

2.2.3. Elementy tgczace dla przeset i shapkow: spinki systemowe metalowe.

2.2.4. Beton do wykonania fundamentéw punktowych do zamocowania stupkéw ogrodze-
nia — klasy C20/25.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZ1

3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogolne", pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania ogrodzen

Ustawienie ogrodzenia wykonuje sie w zasadzie rgeznie, przy uzyciu drobnego sprzgtu
pomocniczego: szpadle, dragi stalowe, miotki, kiucze $lusarskie itp.

Przy wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowaé: wiertnice do wykonania doléw pod stup-

ki, mate betoniarki, itp.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne", pkt 4.
4.2. Transport materialow

Panele ogrodzeniowe, shupki, furtki mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu
w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzemiami mechanicznymi. Wskazane jest
taczenie paneli i stupkéw w wigzki przy pomocy tadm plastikowych przy zastosowaniu
przekladek celem uniemozliwienia uszkodzen powloki lakierniczej.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne", pkt 5.

5.2, Zasady wykonania ogrodzen wraz z furtkami i bramami.

5.3. Przed wykonaniem wiladciwych robdt ogrodzeniowych nalezy wykona¢:

- wytyczyé trasg ogrodzenia wraz z umiejscowieniem furtek.

5.4. Do podstawowych czynnoéci, objgtych niniejsza SST, przy montazu ogrodzen naleza:
— wykopanie (wiercenie) dofow pod stupki,

— montaz stupkdéw wraz z wykonaniem fundamentu punktowego z betonu,

— montaz paneli prefabrykowanych (przgsel) poprzez skrecanie,

— montaz furtek,

6. WYGANIA DOTYCZACE KONTROLIL JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli, jakosci robét

Ogblne zasady kontroli jakoéei robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw za$wiad-
czenia o jako$ci (atesty) materiatléw przeznaczonych do wykonania robét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot — sprawdzenie powierzchni wyrobu i jego wy-
miaru,

6.4. Kontrola w czasie wykonywania robot

Zgodnoé¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacjg — lokalizacja, zachowanie pionowosci
wszystkich elementdw, utworzenie jednolitej linii ogrodzenia (gora paneli).

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
7.1. Ogblne zasady przedmiaru i obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne" ,pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa. Jednostkg obmiarowa ogrodzenia jest m (metr) dtugosci o okre-
$lonej wysoko$ci i rodzaju paneli zgrzewanych (przgsel).

Jednostka obmiarowa montazu bram i furtek o okre$lonych wymiarach jest szt. (sztuka).
Obmiar polega na okre$leniu rzeczywistej dlugo$cei ogrodzenia o okre$lonych parametrach
technicznych — bramy i furtki liczone sa oddzielnie w sztukach przy uwzglednieniu ich

wymiarow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt 8.

8.1. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p-ktu 6 daly wynik pozy-

tywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne",
pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robdt nastapi jednorazowo po wykonaniu petlnego zakresu roboét 1 ich kofico-
wym odbiorze.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po doko-
naniu odbioru pogwarancyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— PN-B-06250 Beton zwykly

— BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe na
konstrukcjach stalowych. Wymagania i badania.
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