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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania

* Mapa sytuacyjna w skali 1:500

* Ustawa z 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym DZ.U. nr 98 poz. 602.

* Rozporzadzenie MI oraz MSWiA z dnia 31.07.2002r. ,,Znaki 1 sygnaty drogowe”.
* Rozporzadzenie MI z dnia 23.09.2003r. ,,W sprawie szczegélowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym zarzadzaniem”.

* wizja w terenie.

2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest wykonanie projektu organizacji ruchu na czas robdt w ramach
zadania: ,, Budowa kanalizacji sanitarnej w rejonie ul Bialej i Hubala w Jawiszowicach”.

Lokalizacj¢ inwestycji przedstawiono na rysunku nr 1 - Orientacja

3. Opis stanu istniejacego

Ul Biata jest droga gminng zlokalizowana w obszarze zabudowanym. W otoczeniu drogi jest
zabudowa mieszkaniowa jednorodzinna, niezagospodarowane dziatki, dzialki uprawne oraz
budynki infrastruktury technicznej. Na ulicy jest ograniczenie tonazowe do 2,5ton wraz ze strefa
predkosci 40km/h.. Droga gminna ul. Biata prowadzi ruch w kierunku pdioc-potudnie taczac ulice
Drobniaka(droga gminna) i Lecka (droga wojewodzka nr 949) w Jawiszowicach oraz krzyzujac si¢

z ul. Hubala.

4. Opis zagrozen i utrudnien w czasie prowadzenia robot

Podczas prowadzonych rob6t moga pojawic si¢ takie zagrozenia i utrudnienia w ruchu jak:
- chwilowe przebywanie pracownikéw zwigzanych z obstugg pojazdow budowlanych,
- postdj pojazddéw zwigzanych z dowozem materialtow budowlanych,

- chwilowe wylaczenie z ruchu jednego pasa ruchu,

5. Charakterystyka drogi i ruchu na drogach objetych opracowaniem

ul. Lecka (DW 949) — droga dwupasowa jednio-jezdniowa o szerokosci jezdni 6-6,5m prowadzaca
ruch z ograniczeniem tonazowym do 15 ton z Jawiszowic od skrzyzowania z droga wojewddzka nr
933 do skrzyzowania z droga wojewddzka nr 948 w kierunku Przeciszowa oraz Ket.
Sredniodobowy ruch roczny na w/w drodze w 2015 roku wynosit 5070 pojazdéw/dobe.

ul. Biala — droga gminna, jednopasowa, jednio-jezdniowa o szerokosci jezdni okoto 4m-3,5m
prowadzaca ruch z ograniczeniem tonazowym do 2,5 ton od skrzyzowania z droga wojewodzka nr

949 do skrzyzowania z drogg gminna ul. Drobniaka



6. Opis zamierzen projektowych

W ramach inwestycji zaprojektowano:

e budowe kanalizacji sanitarnej przy ul. Biatej, ul. Hubala i w pasie drogowym drogi wojewddzkiej
nr 949

e Szacunkowy czas trwania poszczeg6lnych etapow:

- etap 1: 1 miesiac

- etap 2: 1 miesigc

- etap 3: 1 tydzien

- etap 4: 1 tydzien

Po zakonczonych pracach etapu 1 w obszarze prowadzonych prac pas drogowy zostanie
przywrocony do stanu pierwotnego, naruszone nawierzchnie z kostki betonowej zostang
odtworzone

Po zakonczonych pracach etapu 2 w obszarze prowadzonych prac pas drogowy zostanie
przywrocony do stanu pierwotnego, naruszone nawierzchnie bitumiczne i z kostki betonowe;j
zostang odtworzone

Po zakonczonych pracach etapu 3 w obszarze prowadzonych prac pas drogowy zostanie
przywrocony do stanu pierwotnego, naruszone nawierzchnie bitumiczne i z kostki betonowe;j
zostang odtworzone

Po zakonczonych pracach etapu 4 w obszarze prowadzonych prac pas drogowy zostanie
przywrocony do stanu pierwotnego, naruszone nawierzchnie z kostki betonowej zostang

odtworzone

7. Opis projektowanego oznakowania
Etap 1, od odc. 20, km 0+605 do odc. 20, km 0+762

W etapie nr 1 cigg kanalizacji sanitarnej bedzie prowadzony w zielencu migdzy chodnikiem przy
drodze wojewodzkiej, a przylegtymi dzialkami prywatnymi. Obszar rob6t wydzielono od strony
poczatku i konca zaporami U-20c, wzdhuz chodnika takze ustawiono zapory U-20c
Na odcinku prowadzonych prac wprowadzono znaki ostrzegawcze o prowadzeniu robot drogowych
(A-14). Na wlocie ulicy Biatej zastosowano tablicg F-6 z piktogramem znaku A-14.
Po zakonczeniu dziennej dziatki roboczej nalezy zapewni¢ mozliwos$¢ korzystania bez przeszkod z

chodnika przylegtego do odcinka prowadzonych prac.

Etap 2, od odc. 20, km 0+762 do odc 20, km 0+962

W etapie nr 2 ciagg kanalizacji sanitarnej bedzie prowadzony w chodniku drogi wojewodzkie;.



Obszar robot wydzielono od strony najazdu tablica prowadzaca U-3d, a na koncu zaporg U-20b,
natomiast wzdhiz krawedzi jezdni ustawiono zapory U-20a.

Wykluczono ruch pieszy na zamknigtym odcinku chodnika ustawiajac na poczatku i koncu zapory
drogowe oraz zapory U-20c ze znakami B-41 ,,Zakaz ruchu pieszych” i tabliczkami ,,Przejscie
druga strong ulicy”. Na odcinku prowadzonych prac wprowadzono ograniczenie predkosci do 40
km/h (B-33) poprzedzone znakami ostrzegawczymi o prowadzeniu robdt drogowych (A-14) i
zwezeniach jezdni (A-12a 1 A-12b ) 1 pieszych (znak A-30 z tabliczka ,,piesi”’). Na wlocie ulicy
Bialej i ul. Spotdzielczej zastosowano tablice F-6 z piktogramami znakow A-14, A-12b 1 A-12c.
Nalezy utrzyma¢ minimalng szerokos¢ pasa ruchu dla pojazdow = 2,75m.

Nalezy zapewni¢ mozliwos¢ bezpiecznego poruszania si¢ pieszych po stronie przeciwnej wzgledem
prowadzonych robot.

W przypadku utrudnien ruchu nalezy przejs¢ na sterowanie reczne.

Po zakonczeniu dziennej dzialki roboczej nalezy zapewni¢ przejezdno$¢ na obu pasach ruchu drogi

wojewoddzkie;.

Etap 3 —wodc 20, km 0+704 i etap 4 w odc 20, km 0+767

W etapach nr 314 beda wykonane przewierty w poprzek drogi wojewddzkie;.

Obszar robdt komor startowej 1 koncowej wygrodzono zaporami U-20c z zawezeniem chodnika
przylegajacego do obszaréw robdt do szerokosci nie mniejszej niz 1,25m.

Na odcinku prowadzonych prac wprowadzono ograniczenie predkosci do 40 km/h (B-33)
poprzedzone znakami ostrzegawczymi o prowadzeniu robdt drogowych (A-14).

Dla etapu 4 zastosowano na drodze wojewodzkiej tablice F-6 z piktogramami znakéw A-14, A-12b
1 A-12c informujace o zawezeniu jezdni na wlocie drogi gminnej ul. Biatej, gdzie nalezy pozostawic¢
jeden pas ruchu o szerokosci nie mniejszej niz 2,5m.

Dla etapu 3 zastosowano na drodze gminnej tablice F-6 z piktogramem znaku A-14.

Nalezy zapewni¢ mozliwos¢ bezpiecznego poruszania si¢ pieszych po stronie przeciwnej wzgledem
prowadzonych robot.

W przypadku utrudnief ruchu w etapie 3 nalezy przej$¢ na sterowanie r¢czne.

Po zakonczeniu dziennej dzialki roboczej nalezy zapewni¢ przejezdno$¢ na obu pasach ruchu drogi
gminnej ul. Biale;.

Dla etapu nr 4 nalezy zapewnié reczne sterowanie ruchem na caly czas prowadzonych prac.

O terminach poszczegdlnych utrudnien w ruchu, z uwzglgdnieniem mozliwosci czasowych
zamknig¢ drég bocznych, nalezy powiadomi¢ skutecznie uczestnikéw ruchu.
Dla etapow nr 1, 3 i 4 wzdtuz chodnika zaprojektowano bariery U-20c zamiast U-20a z uwagi na

ruch pieszy przyleglty do obszarow robot.



8. Terminy wprowadzenia organizacji ruchu.
Planowany termin rozpoczecia robdt dla etapu 4: listopad 2019

Planowany termin rozpoczecia robdt dla etapdéw 1, 2 1 3: grudzien 2021

9. Uwagi koncowe.

Jako oznakowanie tymczasowe zastosowaé znaki z grupy wielkosci o klase wyzsza niz istniejace
w tym przypadku beda to znaki $rednie (S) dla drogi gminnej i znaki (D) dla drogi wojewddzkiej,
znaki winny posiada¢ lica z folii odblaskowej typu 2.

Zastosowane znaki oraz sposob ich zamocowania powinny zapewnia¢ ich stabilno$¢ oraz byc¢
zgodne z obowigzujacym Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdlowych
warunkow technicznych dla znakoéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach oraz ,Instrukcja oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym”.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w
odziez odblaskowa.

Nalezy zachowac¢ skrajni¢ poziomg i pionowg przy ustawianiu znakow.

Dla montazu dodatkowych znakéw na istniejacych stupkach nalezy zachowac¢ skrajni¢ pionowa
minimum 2m. W przypadku braku mozliwosci zachowania skrajni pionowej nalezy zamontowac
dhuzszy stupek.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robdt powinny
by¢ dobrze widoczne w dzien i w nocy i podlega¢ kontroli ich stanu podczas calego okresu
prowadzonych robot.

Obstuga komunikacyjna posesji na odcinku robdt bedzie si¢ odbywa¢ w miar¢ technicznych
mozliwosci przejazdu w uzgodnieniu Wykonawcy robot z wiascicielami posesji przy ktérych
prowadzone beda prace.

W przypadku powstawania utrudnien ruchem przez caly okres prowadzenia rob6t winni kierowac
odpowiednio przeszkoleni pracownicy w celu zminimalizowania utrudnief i poprawy przepustowosci
ruchu na przedmiotowym odcinku.

Osoby wykonujace czynnos$ci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawcza o barwie pomaranczowej. Zaleca si¢ wyposazenie odziezy w elementy odblaskowe o
barwie zo6ttej lub pomaranczowej utatwiajace spostrzeganie przez kierujacych.

Pozostate zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP na czas

prowadzenia robot.



10. Rysunki.

Rys. 1 — Orientacja

Rys. 2.1 — Plan sytuacyjny etap 1

Rys. 2.2 — Plan sytuacyjny etap 2

Rys. 2.3 — Plan sytuacyjny etap 3, przewiert sterowany
Rys. 2.4 — Plan sytuacyjny etap 4, przewiert sterowany



