OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

SPIS SPECYFIKACJI

D - 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ........ 3
D-01.02.01 USUNECIE DRZEW |



KRZAKOW ......oviviiieiiceeeeeeeeee e 13
D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

............................ 21
D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW
BUDOWLANYCH ..ot 27
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N

| PRZEPUSTOW
................................................................................... 33

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
GUGIK - Giéwny Urzad Geodezji i Kartografii

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



SPIS TRESCI

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

I S 1 1 =TT 5
2 MATERIALY oo ettt ettt 6
CTS] o = 7 ) LU 6
. TRANSPORT oottt ettt ettt et et ee e et et e ettt e et et e e et et e et et et eaeeeneees 7
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt ettt et ettt eee et et e et e e st e eee et eeaeeeereenies 7
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt ettt ettt ettt e e e ee e 9
7. OBMIAR ROBOT .ottt ettt ettt et ettt e et et eee et e et e e eeeene e 10
8. ODBIOR ROBO T ...ttt ettt ettt e et eee e ettt e e et e et e et e ee e eaes 10
9. PODSTAWA PEATNOSC ..ottt ee e 10
10. PRZEPISY ZWIAZANE ......oviuieeiieeeeeteee e et ee et tess et en s s saeneans 11
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwranych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i



kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych
wchodz;:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktdéw gtdwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwday odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzevyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, awkr ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzegiez

usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w asiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m idiugdbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugdici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispaeej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekomwych naley stosowd nastpujacy
Sprat:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- ta&émy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy uma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane
zawierajice lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagt® odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawlazyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdeboczych. B¢dy te powinny by usunite na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okidone w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ra@ne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie ngavmno by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg
z raznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzddnych rzeczywistych,
akceptowane przez iyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punki¥rednie osi trasy musady¢ zaopatrzone
W oznhaczenia okiajace w sposdb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznadzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize
czasie trwania robd6t. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawgEjo zostam
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejeist



konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddawidiowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne mpamy by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw
pomocniczych, potonych poza granic robét ziemnych. Maksymalna odlegto pomidzy
punktami gtébwnymi na odcinkach prostych niezm@rzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskgowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze naley
zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalidddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby éredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwojra w nawiazaniu do reperéw
paastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayifo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen di
pozostatych drég. Rene niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzhrpoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdéw na

powierzchni terenu (okéeenie granicy robdt), zgodnie z dokumentagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzengdtro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopoéw naly stosowdé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz
wykopéw gkbszych nk 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@glegidé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufivgia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektow.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio



przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prt@la powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypbiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogSlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych 2z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaiciowych naley prowadzt wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&aza obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy platigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ositraainktéw wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Pfatnag¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauw koszcie robot
mostowych.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanye prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakoowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpgGiK 1983.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technigj (OST) s wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zezanych z usugciem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
usunkciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robdygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@®D,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakdéw

Do wykonywania rob6t zwizanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpmiich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”



pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w spos6b nie powagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugtiem drzew i krzak6w obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gai poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozasiglo wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopawinnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniert bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usugrciem drzew i krzakow powinna byuzyskana przez
Zamawiajcego.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez igniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych grimst przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren naty oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usua¢ korzenie tak, aby
zawart@¢ czeSci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbwddav w nasypy nie
przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nateoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na
gtcbokasci do 60 cm poriej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu, veyjatkiem
przypadkoéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna by
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzellerodlinnosé, ktéra ma by
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pvWekonawe, to powinna b§y ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zaakceptpwezez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie rob6t ziemnych, powinny bywykarczowane, za
wyjatkiem nastpujacych przypadkéw:

a) w obebie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w
tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione paypami powinny by scigte nie wyej
niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagzg)
karczowania pni, nie ma zastosowaniagjeprzewidziano stopniowanie powierzchni terenu
pod podstawnasypu,
b) w obekbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $cigte rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phianaley wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypéw i zdgi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doly w obrbie przewidywanych wykopéw, nalg tymczasowo zabezpieazy przed
gromadzeniem giw nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartcs¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w
czasie robot.

Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z
duza ostraznoicia, w sposob ktdry nie spowoduje trwatych uszkdgze nastpnie zasadzone w



odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostassi po usunitej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami #yniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gaitna koe drzewry, za pomog specjalistycznego spitz, to
sposdb wykonania powinien odpowigdazaleceniom producenta spta. Nieuwyteczne
pozostatéci po przerébce powinny kbyusunete przez Wykonawgez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshmnosci usunetej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca
ma obowizek zadbé, aby odbyto & ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigstea
i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, umldwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach allpalanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakozeniu spalania oghepowinien by catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia dcych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony material ddespe stanowi przeszkgdw prowadzeniu
innych prac, Wykonawca powinien usdngo w miejsce tymczasowego skladowania lub w inne
miejsce zaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny kyusunete przez Wykonawg z terenu budowy. 3k
pozostatéci po spaleniu, za zgadnzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny by
one uktadane w warstwach. ¥ warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia
warstwa powinna hy przykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna by
odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostald po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod
rowami odwadniajcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorychbywa si przeptyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakwi rob6ét polega na wizualnej ocenie komplétiousunecia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. €sgrzenie gruntu wypetniggego doty powinno
spetnigd odpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy robét zwazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu



Odbiorowi robot zanikapych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy lub przerobienie egatna koe
drzewry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zwanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychammach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@D,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj sk do
powtdrnego iycia naley stosowa:

= rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgizdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robot spgitem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypattkasportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego
uzycia, naley stosowa:
- naze do cécia darniny wedtug zasad okkenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT



4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naléy przemieszcza z zastosowaniem rdéwniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wykidodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych
i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tsgnsportowana w sposob nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier lbgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dojmejszego #ycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i kideveraz do innych czynioi okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmimnmusu powinno kywykonane zgodnie
z ustaleniami SST lub wskazaniamiyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgdhaiVv
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie Wgstarczajce dla prawidiowego
wykonania robo6t, wzghnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robdét (zmienna
grubas¢ warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowargczne wykonanie
robot, jako uzupetienie prac wykonywanych mectamke.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraz wydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zak@ od gtbokcici jego zalegania, wysoko
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie ifpowinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przezyriera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezfrednio po nich, aby unilk@ zanieczyszczenia ghnlub innym
gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugdvasy drogowej jest
pokryta darnin przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposoéb, ktory nie
spowoduije jej uszkodaed przechowywéa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgdjiem darniny. Darni@ nalezy cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra.
Grubai¢ darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi kysktadowana, to zalecaesej roztazenie na gruncie rodzimym. 2
brak miejsca na takie roZtenie darniny, to naly ja magazynow&w regularnych pryzmach. W
porze rozwoju rélin darnirg naley skiadow# w warstwach traw do dotu. W pozostatym
okresie darnig nalezy sktadow& warstwami na przemian trawdo gory i trawg do dotu. Czas
sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powipiezekraczéa 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sig do powtornego wykorzystania naje usura¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przeééviea miejsce wskazane w SST lub przez



Inzyniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie kompldtousunecia humusu lub/i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostik obmiarow jest m (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatsi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zezanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegllowej specyfikacji technicznej (SST) stoswmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wyburzeniem obiektéw budowlanych, to jest:
- budynkéw,
- budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&gian oporowych, przepustow),
— obiektéw matej architektury.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@®D,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.5.

2. MATERIALY



2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy wybuchowe
Materiaty wybuchowe powinny odpowiatlewymaganiom ustalonym w SST.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania rob6t zwzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych palstosowa:
- spycharki,
- tadowarki,
- dzwigi,
- mioty pneumatyczne,

a w razie potrzeby specjalistyczny sgrdo wyburza i prac strzatowych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdrodka transportu
zalezy od odlegtdci i warunkow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Czynndci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmaijusungcie z terenu budowy wszystkich obiektow budowlanyeh
stosunku do ktérych zostato to przewidziane w domiacji projektowej.

Obiekty znajdujce st w pasie robét drogowych, nie przeznaczone do gsianipowinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniemeli®biekty, ktére maj by¢ zachowane,
zostan uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwe powinny one by odtworzone na koszt
Wykonawcy, w spos6b zaakceptowany przez Zamae&gjo.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamnjientaryzacyjnej lub/i rozbidrkowe;j
obiektow przewidzianych do rozbiorki, zynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej
dokumentacji, w ktorej dnizie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykme z elementéw mbwych do powtérnego
wykorzystania powinny hy usuwane bez powodowania¢dimych uszkodze O ile uzyskane
elementy nie stajsi¢ wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce oki&one w
SST lub wskazane przezzymiera.

Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementow
uzyskanych w wyniku prac rozbidrkowych, niedbe czynnéci naley przeprowadza z
zachowaniem ustateokreslonych w OST D-01.02.01 p. 5.4.



Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b
usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) po usuritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dumage s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumemagrojektows beda wykonywane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezry zapobiec gromadzeniugsw
nich wody opadowe;.

Doly, w miejscach gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw drogowych, nale wypetnic
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzjo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do ustiai stanowd elementy aytkowanego uktadu
komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele itp.) Whdwca mae przysapic do robot
rozbiorkowych dopiero po zapewnieniu odpowiedniegg@zdu.

5.4. Usungcie kamieni i blokdw skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny byusungte z powierzchni pasa rob6t ziemnych w
obrgbie wykopdéw oraz w olgbie nasypow w przypadku, gdy wysdkokamieni lub blokéw
skalnych przekracza 1/3 wysakdnasypu.

Jezeli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych unierdovia ich usunécie bez wczéniejszego
podzielenia na mniejsze €zxi, a przewidziano w tym celuzycie materiatdbw wybuchowych,
Wykonawca ma obowzek zadbé aby roboty strzelnicze byly prowadzone przez qeeb
posiadajcy wymagane kwalifikacje, przy zachowaniu zasad plEzeéstwa okrélonych
odpowiednimi przepisami oraz przy spetnieniu ustalewartych w rozdziale OST D-02.00.00
.,Roboty ziemne”.

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach i blokach skalnych powinny¢hgabezpieczone lub
wypetnione zgodnie z zasadami aktoaymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych

Sprawdzenie jakii robét polega na wizualnej ocenie komplétiasunicia resztek budynkéw
i budowli, gruzu, kamieni i blokéw skalnych oraz rapdzeniu uszkodze elementéw
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego doty po ususiych kamieniach, blokach skalnych lub
obiektach budowlanych powinno spethiadpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00
»,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

3
Jednostk obmiarows jest m (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych,
usungtych kamieni i/lub blokéw skalnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI



9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenal r?wobét obejmuje:
- rozebranie i wyburzenie obiektow budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- ewentualne zasypanie i zagczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustyth obiektach,
- usungcie kamieni i blokow skalnych,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodaé przepustow.



1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczeg6towe] specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
rozbiérika:
- warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzey i opornikow,
- §ciekow,
— chodnikow,
— ogrodzaé,
- barier i pogczy,
- znakow drogowych,
- przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@D,\Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppitéw mog by¢ wykonane z drewna lub
rur stalowych w postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadajych st z lezni z bali (np. 12,5 x
12,5 cm), nog z kragdziakdéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z
desek,
— rusztowa drabinowych, skladagych sé z drabin (np. diugei 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych elalzch (np. 3,2 x 6,3
cm) uklada si pomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalchvyrednicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskicht&larusztowaniowych (np. z rur stalowych
srednicy 108 mm i ownikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaah klatek okoto
1,1x15m,
- rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych #cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatdw odpowiadagych nastpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000],[2PN-D-96002 [3] lub innej
zaakceptowanej przezAyniera,
- gwazdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5]blunnej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowane]j przezAyniera.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drég, ogrodae przepustéw mze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,
— zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogrodizie przepustéw obejmaj usungcie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1z8pdnie z dokumentacjprojektova,
SST lub wskazanych przezzymiera.

J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie dkney
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw#& mechanicznie lubecznie w sposdb okéony w SST
lub przez Iyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesioewn frezarek drogowych, nale
speint warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robdt rozbidrkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementdw, ktorych nie przewiduje sdzyska, w sposébgczny lub mechaniczny
Z ew. przegiciem petéw zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin &sciowym usungciu taw, wzgkdnie
ostraznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanytinkierowych itp. przy zat¢eniu
ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianydo powtérnego aycia
(z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji itp.) i ichgortowania.



Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajic wlasnécia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b§
usunkte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw drégrodzé i przepustow znajduge s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumenigmjojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegénpalery zapobiec gromadzeniuegsiv nich wody
opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopdw drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzzjo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeldenentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustéw powinno spetrtiadpowiednie wymagania ollene w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
2

- dla nawierzchni i chodnika - nimetr kwadratowy),

- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekdéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy -
m (metr),

- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

- dla przepustow i ich elementéw

3
a) betonowych, kamiennych, ceglanych -(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0Q@@QWymagania ogélne” pkt
8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidv celu ponownego jej aycia, z
utozeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
— wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikow, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikow wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyrownanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:
— odstonécie scieku,
- reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidv celu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupetnienie i wyrbwnanie podia,
- zatadunek i wywdz materiatdw z rozbioérki,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhy materiatdw
chodnikowych,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rokbiar celu ponownego jegozwcia, z
utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
— wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze
- demonta elementéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
- zasypanie dotéw po stupkach z gszrzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-12
[9l,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidv celu ponownego jegozucia, z
utozeniem w stosy na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
— uporadkowanie terenu rozbiérki;

f) dla rozbiorki barier i pagrczy:
- demonta elementow bariery lub peczy,
- odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
- zasypanie dotow po stupkach wraz z ¢gzeniem do uzyskania I8 1,00 wg
BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:
— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
— odkopanie i wydobycie stupkéw,



- zasypanie dotow po stupkach wraz z ¢gzeniem do uzyskania I8 1,00 wg
BN-77/8931-12 [9],

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatciie,
— ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gszrzeniem do uzyskania ks 1,00 wg
BN-77/8931-12 [9],
- uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznesigla
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcicadctiasta ogélnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naagoogoinego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagiione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Kitowniki nierownoramienne stalowe walcowane naagor

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gltadkim, okglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.



